HAEKTPOKINHTHPEZ ELECTRIC MOTORS

® HAeKTPOKIVNTHPEG AoUYXPOVOL.
* Tpwpaoikol.

* BpaxukukAwpévou SpopEwg.
e IP: 55, kAdon F

® Ewg TV KOKKIVN Ypauur Ta potép diatibevrat
KAl 0€ LOVOPAOIKA Kal O TPIPATIKA.

® Katw and v KOKKIVN YPAUMr) Ta HOTEP
eivat pévo TPIPaoIKa.

TYNOZ 2 MOAOI, 2800 RPM 4 NOAOI, 1450 RPM 6 MOAOI, 900 RPM
KAZOMATOZ
KINHTHPA Kw HP Kw HP Kw HP
0,18 0,25
K 63 0,18 0,25
0,25 0,33
0,37 0,50 0,25 0,33
K71
0,55 0,75 0,37 0,50
0,75 1 0,55 0,75 0,37 0,50
K 80
1,1 1,5 0,75 1 0,55 0,75
K90S 1,5 2 1,1 1,5 0,75 1
K90L 2,2 3 1,5 2 1,1
2,2 3
K 100 L 3 4 1,5 2
3 4
K112 4 5,5 4 55 22 3
5,5
K132 25 5,5 7,5 3 4
7,5 10 4 55
K123 M 9 12,5
9 12,5 55 7,5
11 15
K160 M 1 15 7.5 10
15 20
K160 L 18,5 25 15 20 1 15
22 30
K180 M 18,5 25
26 35
22 30
K180 L 15 20
26 35
30 40
K123 M 30 40 18,5 25
37 50

IMANTEZ

e AwatiBevrat pdvreg dlapopwy TUNWVY Kat SIaoTATEWV.

TPOXAAIEZ

e AwatiBevrat Tpoxahieg dlapdpwv TUNwv Kat SlaoTATEWV.




NMPOIONTA FEPMANIKOY OIKOY
SIEMENS

HAekTpOKIVNTAPEG

HAektpopeiwtpeg FLENDER
HAektpovikoi PuBuLoTéq (Inverters)
PLC O8dveg & npoidvra autopatiopou

Servo-KvnTripeg




MPOIONTA ITAAIKOY OIKOY
SITI

Fwviakol - Kopwva - Atéppwva
Fwviakol Mpavalwtol

MapaMiAwv agévav

Opoa&ovikol
MAavnTikol

Frwviakég petadooelq

HAgKTpOKIVITHPES
Mnyxavikoi PuBuiotéq otpopwvi AuE/peg




